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DISPOSITIF COUPE-FEU POUR CONDUIT DE VENTILATION. 

(57) Le dispositif coupe-feu comprend une lame (4) reliee k 
OTTaxe d'entralnement (14) pour pivoter dans un conduit (1) 
entre une position d'attente et une position de secunte, un 
organe ressort (19) couple a I'axe d'entrainement et sus- 
ceptible d'etre precontract, un doigt de verrouillage (22) re- 
lie perpendiculairement a Taxe d'entrainement (14) et une 
bascule de verrouillage (25) montee a ptvotement autour 
cf un axe orthogonal a I'axe d'entrainement (14) de la lame 
et comportant un cran propre a retenir le dolgt de verrouil- 
lage dans un etat verrouille et des moyens de commande 
(35- 46) aqences pour agir sur la bascule de verrouillage 
(25) et fiberer le dolgt (22) du cran de la bascule de ver- 
rouillage (25). 
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Dispositif coupe-feu pour conduit de ventilation 

5 L' invention concerne un dispositif coupe-feu pour conduit de 
ventilation. 

Le dispositif de 1' invention est du type comprenant une lame 
reliee a un axe d'entrainement pour pivoter dans le conduit 

10 entre une position d'attente et une position de securite, un 
organe ressort couple a 1'axe d'entrainement de la lame et 
susceptible d'etre precontr aint , des moyens de verrouillage 
propres a prendre un etat verrouille dans lequel la lame est 
-en-position— d'-attente -avec—l-'-organe— res sort- pr6contr aint-et- 

15 un etat deverrouille dans lequel la lame est sollicitee en 
position de security sous 1' action de 1' organe ressort, et 
des moyens de commande propres a agir siir les moyens de 
verrouillage pour les amener a l'6tat deverrouille. 

20 On connait deja des dispositif s de ce type dans lesquels la 
lame est un clapet coupe-feu montS a l'interieur d'un conduit 
aeraulique traversant une paroi ou un plancher d'un batiment. 
ce clapet est dans une position d'attente normalement ouverte 
et peut etre amene dans une position de securite normalement 

25 fermee, par 1 ' intermediaire des moyens de commande pour 
retablir les caracteristigues de resistance au feu de la 
paroi ou du plancher. 

La lame peut egalement etre realisee sous la forme d'un volet 
30 de desenfumage qui est ferme en position d'attente et ouvert 
en position de securite. 

Les moyens de commande propres a deverrouiller la lame 
(clapet ou volet) pour 1' amener de sa position d'attente a sa 
35 position de securite sont habituellement , soit des moyens 
autocommandes fonctionnant par detection de temperature, soit 
des moyens telecommandes fonctionnant sur ordre exterieur. 



# 



2757775 



r 



2 



La conception de ces dispositifs coupe-feu pose de nombreux 
probiemes de realisation. 

Ces dispositifs sont generalement caches dans des faux- 
5 plafonds ou des parois, ce qui les rend dif f icilement 
accessibles et oblige & un demontage pour permettre leur 
verification a intervalles reguliers, coinme exige par les 
reglementations • 

10 Par ailleurs, il est necessaire que ces dispositifs fonction- 
nent de fagon particuli^rement fiable pour pouvoir passer de 
leur position d'attente a leur position de securite en cas 
d' incident, notamment d'incendie. 



1-5 Un- autre- probieme-pose -par— les dispositif s -ooupe-feu-du- type — 



lame de sa position de security h sa position d'attente, en 
exergant en meme temps une pr£contrainte sur l'organe 
res sort* 



Du fait qu'un tel dispositif coupe-feu est generalement 
dissimuie, il est souhaitable de pouvoir effectuer cette 
operation, encore appeiee "operation de rearmement" , et l'aide 
d'un moteur pour realiser un rearmement h distance* 



L ' invention vient apporter une solution aux probiemes 
precites. 

Elle vise notamment h procurer un dispositif coupe-feu 
30 d'accSs facile, et de f onctionnement fiable et pouvant etre 
realise en differentes versions, & partir d'une version de 
base jusqu'& des versions plus evoluees, en partant des memes 
constituants de base. 

35 L' invention propose a cet effet un dispositif coupe-feu du 
type defini en introduction, dans lequel les moyens de 
verrouillage comprennent un doigt de verrouillage relie 
perpendiculairement & 1'axe d' entrainement de la lame, une 
bascule de verrouillage roontee directement h pivotement par 

4 0 rapport h un boitier exterieur au conduit, autour d'un axe 



precite est qu'il faut pouvoir, apres un incident, ramener la 



20 



25 




orthogonal k 1'axe d ' entralnement de la lame f et comportant 
un cran propre k retenir le doigt de verrouillage k 1'fitat 
verrouilie et une languette d'actionnement d6passant k 
l'exterieur du boitier, et des moyens eiastiques de rappel 
5 propres k rappeler la bascule vers une position de repos dans 
laquelle le doigt de verrouillage coopSre avec le cran de la 
bascule de verrouillage, et dans lequel les moyens de 
commande sont agences pour agir sur la bascule de verrouil- 
lage k l'encontre des moyens eiastiques de rappel pour 
10 liberer le doigt du cran de la bascule de verrouillage. 

Le dispositif de 1' invention comporte ainsi des moyens 
mficaniques simples . et robustes permettant de maintenir la 
lame (clapet 6 u volet) dans sa position d'attente, de la 
15 dSplacer vers sa position de securite sous 1' action des 
moyens de commande, et de la ramener vers sa position 
d'attente pour r6armer le dispositif. 

Dans une forme de realisation simplifiee de 1' invention, les 
20 moyens de commande comprennent des moyens autocommand6s 
comportant un fusible thermique log§ dans le conduit et 
couple & un poussoir k ressort susceptible d'etre libere et 
de soulever la bascule de verrouillage lorsgue le fusible 
thermique atteint une temperature donnee, le fusible thermi- 
25 que etant d&nontable et accessible par l'exterieur du 
conduit . 

Dans une forme de realisation plus 6volu6e, les moyens de 
commande comprennent des moyens teiecoxnmandes comportant une 

30 bascule de commande montee k pivotement autour d'un axe 
paralieie k l'axe d'entrainement de la lame et ayant une 
premier* extr6mite f ormant rampe pour soulever la bascule de 
verrouillage et une seconde extr6mite propre k coop6rer avec 
des moyens eiectromagnetiques , la bascule de commande pouvant 

35 pivoter entre une position de repos en laquelle la rampe est 
eloignee de la bascule de verrouillage et une position 
d 9 actionnement en laquelle la rampe vient cooperer avec la 
bascule de verrouillage sur ordre des moyens eiectromagneti- 
ques. 
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Les moyens 61ectromagn6tigues pr6cit§s comprennent avantageu- 
sement un §lectro-aimant (encore appel6 "ventouse electroma- 
gn€tique" ) propre k maintenir la bascule de coxnmande en 
position de repos et a laborer la bascule de commande pour 
5 I'amener k sa position d' actionnement. 

Ces moyens 61ectromagnetiques peuvent etre choisis parmi une 
ventouse 61ectromagn6tique k rupture et une ventouse 61ectro- 
magn^tique k Emission. 



Selon une autre caracteristique de 1' invention, des moyens 
Slastiques de rappel sont relics k la bascule de coxnmande 
pour la solliciter vers sa position d' actionnement . 

15 Ainsi, lorsque la bascule de commande est Iib6r6e, elle est 
sollicitee vers sa position d' actionnement, ce qui souldve la 
bascule de verrouillage et permet au doigt de verrouillage de 
passer de la position d'attente & la position de s6curit#. 

20 La bascule de commande a avantageusement une forme de L avec 
deux branches s'^tendant de part et d' autre de l'axe de 
pivotement et comportant respectivement la premifere extr6mit6 
et la deuxifeme extr6mite. 

25 Selon une autre caracteristique de 1' invention, le doigt de 
verrouillage comporte un index propre a venir en contact avec 
la bascule de commande, lorsqu'il pivote de la position 
d'attente & la position de s€curit6, pour ramener la bascule 
de commande k sa position de repos. 



Selon une autre caracteristique de 1' invention, le dispositif 
comporte en outre une bascule de contact propre ct pivoter 
autour de l'axe d'entrainement de la lame et comportant deux 
but6es propres k coop6rer avec le doigt de verrouillage 
35 respectivement dans sa position d'attente et sa position de 
s£curit£, la bascule de contact comportant un bras propre 3l 
coop6rer avec au moins une paire de contacts §lectriques 
solidaires d'une platine amovible. 



10 
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Selon une autre caracteristique de 1' invention, l'axe 
d ' entrainement de la lame comprend une extremity libre 
conformee susceptible d'etre actionnee par un organe de 
rearmement pour faire pivoter la lame de sa position de 
5 security a sa position d'attente et provoquer ainsi la 
contrainte de 1' organe ressort. 

L' organe de rearmement peut etre une simple cl6 ou, de 
preference, un servomoteur couple a l'axe d ' entrainement de 
10 la lame par 1 ' intermediaire d'un accouplement. 

Selon encore une autre caracteristique de 1' invention, 
1' organe ressort couple h. la lame est un ressort de torsion 
enrouie autour de l'axe d' entrainement de la lame. 

15 

Dans une premiere forme de realisation de 1' invention, la 
lame est un clapet dont les positions d'attente et de 
security correspondent respectivement a des positions 
d'ouverture et de fermeture du conduit. 

20 

Dans une autre forme de realisation, la lame est un volet 
dont les positons d'attente et de securite correspondent 
respectivement a des positions de fermeture et d'ouverture du 
conduit . 

25 

Dans la description qui suit, faite h titre d'exemple, on se 
refere aux dessins annexes, sur lesquels : 

- la figure 1 est une vue en coupe longitudinale d'un conduit 
30 de ventilation equip6 d'un dispositif coupe-feu selon 

1' invention, dans lequel la lame est un clapet coupe- feu en 
position d'attente (position d'ouverture du conduit); 

- la figure 2 est une vue de dessus du dispositif selon 
35 1' invention apres enlevement du servomoteur; 

- la figure 3 est une vue de cdte correspondant a la figu- 
re 2; 
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- la figure 4 est une vue de dessus d'une pi£ce de manoeuvre 
de la lame; 

- la figure 5 est une vue de dessus de la bascule de ver- 
5 rouillage; 

- la figure 6 est une vue de cot6 de la bascule de verrouil- 
lage de la figure 5; 

10 - la figure 7 est une vue d'extr&nite de la bascule de 
verrouillage des figures 5 et 6; 

- la figure 8 est une vue de dessus de la bascule de comman- 
de; 

- la figure 9 est une vue de dessus de la bascule de contact; 
et 

- la figure 10 est une vue de dessus analogue a celle de la 
20 figure 2, le dispositif etant represent^ en sa position de 

s€curit§ (position de fermeture de la lame)* 

On se r^fSre tout d'abord k la figure 1 qui repr6sente un 
conduit de ventilation 1 de section g^nerale rectangulaire 
25 comportant notamment une paroi superieure 2 et une paroi 
inf^rieure 3. Le conduit 1 loge interieurement une lame 4, 
dans 1'exemple un clapet r de forme g6n6rale rectangulaire 
muni de deux pivots 5 et 6 coop6rant respectivement avec des 
paliers 7 et 8 log6s dans les parois 2 et 3. 

30 

Sur la paroi sup6rieure 2 du conduit est place un boitier 9 
muni d'un couvercle amovible 10 sur lequel est plac6 ext6- 
rieurement un servomoteur 11. Ce servomoteur comprend un 
accouplement 12 coop^rant avec une extr§mit6 superieure 13 
35 d r un axe d ' entrainement 14 qui traverse la paroi 2 et qui 
s'6tend parallfelement a I'axe de pivotement XX de la lame 4. 



Le conduit 1 traverse un mur M et le dispositif est dispose 
de telle sorte que l'axe de pivotement XX de la lame 4 se 
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trouve dans l'epaisseur du mur, tandis que l'axe d'entraine- 
ment 14 et le boitier sont deportSs a l'exterieur du mur M. 
L'axe d'entrainement 14 comporte une extremite inferieure 15 
qui fait saillie a l'interieur du conduit et sur laquelle est 
5 fixe un levier 16 muni d'un galet 17 propre a se deplacer 
dans une came interieure (23) formee dans une piece de 
manoeuvre 18 fixee sur la lame 4 (figure 4). 

Un ressort de torsion 19 est enrouie autour de i'axe d'en- 
10 trainement 14 et il pr^sente deux extremites 20 et 21 prenant 
appui respectivement sur le boitier 9 et sur le levier 16. 

Le ressort 19 est susceptible d'etre precontraint sous 
1' action du servomoteur 11 par rotation de l'axe 14 d'un 

15 quart de tour depuis la position representee sur la figure I 
dans laquelle le levier 16 est parallele h la direction 
axiale YY du conduit 1 (lame 4 en position ouverte d'attente) 
jusqu'a une autre position dans laquelle le levier 16 est 
perpendiculaire a la direction YY (lame 4 en position fermee 

20 de securite, comme represents en trait interrompu par la 
reference 4 ' ) . 

Dans la position d'attente representee a la figure 1, le 
ressort 19 est precontraint et le levier 16 est maintenu dans 
25 cette position d'attente par des moyens de verrouillage qui 
vont etre decrits maintenant. 

L'axe 14 est muni d'un doigt de verrouillage 22 de section 
carree (figures 1 et 2) qui s'etend radialement par rapport 

30 a l'axe XX et qui est loge a l'interieur du boitier 9. Le 
doigt 22 comporte une extremite libre 24 qui, dans la 
position d'attente (figures 1 et 2), est retenue par une 
bascule de verrouillage 25. En variante, le doigt de ver- 
rouillage 22 peut etre muni d'un galet roulant place a 

35 1' extremity libre 24 pour faciliter la cooperation avec la 
bascule de verrouillage 25. 



La bascule de verrouillage 25 (figures 5 a 7) est une piece 
realisee a partir d'une t61e metallique pliee en U et 
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comportant une ame 26 et deux ailes 27 et 28. L'aile 27 est 
prolong6e later alement par une languette d'actionnement 29 f 
tandis que l'aile 28 comporte une rampe 30 aboutissant h un 
cran 31 propre k recevoir l'extr6mite libre 24 du doigt 22. 
5 La languette 29 dSpasse h l'ext6rieur du boitier 9 et pennet 
ainsi un d6placement manuel de la bascule de verrouillage 25 
en cas de besoin. La bascule de verrouillage 25 est mont6e k 
pivotement autour d'un axe 32 (figure 2) port6 par un support 
33 £Lx6 sur le fond du boitier 9 et s'6tendant dans une 
10 direction orthogonale a 1'axe d ' entrainement 14 de la lame. 
II en r^sulte que la bascule de verrouillage 25 est articul£e 
directement au boitier 9, 

La bascule de verrouillage 25 est sollicit6e par un ressort 
15 34 (figure 6) vers^e fond du boitier, dans une position ou 
I'&me 26 s'6tend parallelement au fond du boitier. La bascule 
de verrouillage peut alors maintenir la lame en position 
d'attente, par cooperation de l'extr6mite 24 du doigt 22 avec 
le cran 31 (position representee sur la figure 2)« 

20 

Pour pouvoir d6placer la lame de sa position d'attente k sa 
position de s6curit6 (figure 10), des moyens de conrmande sont 
pr£vus pour soulever la bascule de verrouillage 25 et 
permettre ainsi au doigt 22 de pivoter d'un quart de tour 
25 sous 1' action du ressort 19 pr6alablement pr£contraint . 

Dans une version simplifi6e du dispositif de 1' invention, les 
moyens de commande comprennent un fusible thennique 35 log£ 
dans le conduit 1 et couple k un poussoir 36 muni d'un 

30 ressort heiicoidal 37. Le fusible 35 est demontable de 
l'exterieur et traverse la paroi 2 du conduit et comporte une 
partie inferieure 38 susceptible de fondre a partir d'un 
seuil de temperature donn6 (par exemple 70 °C) pour liberer le 
poussoir k ressort 36. En pareil cas, le poussoir 36 se 

35 deplace parallelement a l'axe 14, dans l'exemple verticale- 
ment vers le haut, et provoque le relSvement de la bascule de 
verrouillage 25 et la liberation du doigt 22 qui pivote alors 
d'un quart de tour. 
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On realise ainsi des moyens autocommandes qui permettent le 
passage de la lame de sa position d'attente a sa position de 
security, des que la temperature detectee dans le conduit 1 
atteint un seuil donne. 

5 

Pour rearmer le dispositif et faire passer la lame de sa 
position de security a sa position d'attente, il faut faire 
pivoter l'axe 14 d'un quart de tour en sens oppose. 

10 Cette rotation peut s'effectuer, soit a l'aide d'une simple 
cie (non representee) agissant sur 1' extremity 13 de l'axe, 
soit de preference par le servomoteur 11. En pareil cas, le 
servomoteur est actionne d'un quart de tour pour assurer la 

Le servo-moteur comporte un moteur a reversibility m6canique 
qui permet au clapet de passer de sa position d'attente a sa 
position de securite sous 1' action du ressort 19 avec un tres 
faible couple resistant* 

Lorsque le doigt 22 est deplace de la position de security a 
la position d'attente, son extremite 24 s' engage contre la 
rampe 30 de la bascule de verrouillage 25 (figure 6) et vient 
ensuite se loger dans le cran 31 de la bascule. 

Le dispositif represents sur les dessins comporte egalement 
des moyens teiecommandes pour permettre le deverrouillage du 
dispositif par soulevement de la bascule de verrouillage 25. 

30 ces moyens teiecommandes comprennent une bascule de commande 
40 (figure 2) mont6e a pivotement autour d'un axe 41 paral- 
lele a l'axe d'entrainement 14. Cette bascule 40 (figure 8) 
a une forme de L et comprend une premiere branche 42 termin6e 
par une extremite 43 en forme de rampe et une deuxieme 

35 branche 44 termin6e par une plaque de contact 45 susceptible 
de coop6rer avec un eiectro-aimant 46 (figure 2). Dans 
l'exemple, cet eiectro-aimant est une ventouse eiectromagne- 
tique a rupture. La bascule de commande 40 est propre a 
pivoter entre une position de repos (figure 2) en laquelle la 




rampe 43 est eioignee de la bascule de verrouillage 25 et une 
position d ' actionnement (non representee) en laquelle la 
ran5>e 43 vient cooperer avec la bascule de verrouillage pour 
la soulever. La rampe 43 est en effet conformee pour venir 
5 cooperer avec la face infer ieure de 1'ame 26 de la bascule de 
verrouillage 25, du cote de 1'ame 26 oppose a son axe 
d' articulation. La bascule de verrouillage est representee 
dans ses deux positions sur la figure 3. 



10 La bascule de commande 40 est maintenue dans sa position 
d'attente par l'eiectro-aimant 46. Un ressort de rappel 47 
(figure 2) est interpose entre le boitier et la branche 42 de 
la bascule de commande 40 pour solliciter cette dernifere vers 
sa position d ' actionnement . La bascule de commande 40 est 

15 maintenue en position d'attente par cooperation de la plaque 
de contact 45 et de 1 ' elect ro-aimant 46. 

II est possible de teiecommander le deverrouillage du 
dispositif en agissant sur l'electro-aimant 46, ce qui libfere 
20 la plaque de contact 45 et fait pivoter la bascule de 
commande 40 sous 1' action du ressort 47 et provoque ensuite 
le souievement de la bascule de verrouillage 25 et la 
liberation du doigt de verrouillage 22. 

25 Ce dernier est equipe d'un index 48 muni d'un galet (non 
represente) (figure 2) qui est propre a cooperer avec une 
rampe 49 prevue sur une face interieure de la branche 42 de 
la bascule de commande 40 (figure 8). Lorsque le doigt 22 
passe de la position d'attente (figure 2) St la position de 

30 securite (figure 10 ), 1' index 48 vient cooperer avec la rampe 
49 pour ramener la bascule de commande 40 dans sa position 
d'attente, en laquelle la plaque de contact 45 coopfere avec 
l'eiectro-aimant 46, ce qui permet au dispositif d'etre pret 
pour un nouveau cycle de fonctionnement . 

35 

Le dispositif comport e en outre une bascule de contact 50 
propre h pivoter autour de 1'axe d ' entrainement 14. La 
bascule de contact 50 (figure 9) est r6alisee k partir d'une 
t61e decoupee et pliee et comporte un trou 51 pour le passage 
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de 1'axe 14. Elle comporte en outre un bras sensiblement 
radial 52 qui porte une plaque de contact 53 propre h 
coopSrer avec deux contacteurs eiectriques 54 et 55 (figu- 
re 2). 

5 

Par ailleurs, la bascule de contact 50 comporte deux but6es 
56 et 57 susceptibles de coop6rer avec le doigt de verrouil- 
lage 22, respectivement dans sa position d'attente et sa 
position de securite. Lorsque le doigt de verrouillage 22 est 
10 dans sa position d'attente (figure 2), la plaque 53 coopfere 
avec le contacteur 54 et, lorsque le doigt 22 est dans sa 
position de securite (figure 10), la plaque 53 coop&re avec 
le contacteur 55. Les contacteurs 54 et 55 constituent des 
moyens de signalisation de position, donriant une information 



15 sur la position de la lame 4. 

En position d'attente le contacteur 54 est actionne et, en 
position de securite, le contacteur 55 est actionne. 

20 Comme on peut le voir sur la figure 2, le boitier 9 loge en 
outre un bornier 56 susceptible d'etre raccorde, d'une part 
a une source d' alimentation eiectrique et h une teiecommande 
et, d' autre part, aux differents organes du dispositif 
( servomoteur 11, eiectro-aimant 46 et contacteurs 54 et 55). 

25 Le bornier 56 et les contacteurs 54 et 55 sont solidaires 
d'une platine amovible 58 (figure 10). 

Le dispositif de l'invention est d'accfcs facile, etant donne 
que 1'axe d'entrainement 14 se trouve deporte par rapport & 

30 1'axe de pivotement XX de la lame 4 (figure 1). II en resulte 
que le boitier 9 et le servomoteur 11 se trouvent h l'exte- 
rieur du raur M traverse par le conduit 1 ( figure 1 ) . Ceci 
facilite les operations d'entretien et de verification 
r6glementaires , le servomoteur 11 et le couvercle 10 pouvant 

35 etre facilement enleves. 



II est a noter que le dispositif de l'invention peut §tre 
realise dans une version de base, dite "autocommandee" , dans 
laquelle le deverrouillage s'effectue grace au fusible 35 et 




le rgarmement s'effectue a l'aide d'une c!6 coopgrant avec 
l'extr§mit6 13 de l'axe d'entrainement 14. II est possible de 
pr6voir des versions plus e volumes en a j out ant ensuite la 
bascule de commande 40 avec 1 ' 61ectro-aimant 46 et/ou la 
5 bascule de contact 50 avec les contacteurs 54 et 55. De m£me, 
il est possible de pr6voir ult6rieurement le servomoteur 11 , 
la mise en place du moteur s'effectuant par simple introduc- 
tion de I'extr6mit6 libre 13 de l'axe 14 dans un logement 
approprie de la transmission 12. Pour eviter toute erreur 
10 d # introduction, I'extr6mit6 13 est avantageusement munie d'un 
d^trompeur (non represents ). 

Bien entendu, 1' invention n'est pas limitSe a la forme de 
realisation d6crite pr6c6demment k titre d'exemple et s'Stend 

15 a d'autres variantes. Ainsi, comme deja indiquS, la lame 4 
peut constituer un volet de dSsenfumage dont les positions 
d'attente et de sScuritS sont respect ivement fermee et 
ouverte. Egalement, 1 'Slectro-aimant actionnant la bascule de 
commande 40 peut etre non seulement une ventouse k rupture, 

20 mais aussi une ventouse a Emission. 




Revindications 

1. Dispositif coupe-feu pour conduit de ventilation, 
comprenant une lame (4) reliee a un axe d'entrainement (14) 
5 pour pi voter dans le conduit (1) entre une position d'attente 
et une position de s6curit6, un organe ressort (19) couple" a 
l'axe d'entrainement de la lame et susceptible d'etre 
precontraint, des moyens de verrouillage (22, 25) propres a 
prendre un 6tat verrouill6 dans lequel la lame est en 

10 position d'attente avec 1' organe ressort precontraint et un 
etat deverrouill6 dans lequel la lame est sollicitiee en 
position de security sous 1' action de 1' organe ressort, et 
des moyens de commande (35; 46) propres a agir sur les moyens 
de verrouillage pour les amener a l'6tat deve'rrouill6 , 

15 caracteris6 en ce que les moyens de verrouillage comprennent 
un doigt de verrouillage (22) reliS perpendiculairement a 
l'axe d'entrainement (14) de la lame (4), une bascule de 
verrouillage (25) montee directement a pivotement par rapport 
a un boitier (9) extSrieur au conduit (1), autour d'un axe 

20 (32) orthogonal a l'axe d'entrainement (14) de la lame, et 
comportant un cran (31) propre a retenir le doigt de ver- 
rouillage (22) a l'§tat verrouil!6 et une languette d'action- 
nement (29) depassant a 1'exterieur du boitier (9), et des 
moyens Slastiques de rappel (34) propres a rappeler la 

25 bascule de verrouillage (25) vers une position de repos en 
laquelle le doigt de verrouillage (22) coopere avec le cran 
(31), et en ce que les moyens de commande (35? 46) sont 
agences pour agir sur la bascule de verrouillage (25) a 
l'encontre des moyens elastiques de rappel (34) pour lib6rer 

30 le doigt de verrouillage (22) du cran (31) de la bascule de 
verr oui 1 lage (25), 



2. Dispositif selon la revendication 1, caracteris6 en ce 
que les moyens de commande comprennent des moyens autocomman- 
35 des comportant un fusible thermique (35) log€ dans le conduit 
(1) et coupl€ a un poussoir (36) a ressort (37) susceptible 
d'§tre libera et de soulever la bascule de verrouillage (25) 
lorsque le fusible thermique (35) atteint une temperature 
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donnge, le fusible thermique (35) etant dEmontable et 
accessible par 1'extSrieur du conduit. 

3. Dispositif selon l'une des revendications 1 et 2 f 
caract6ris6 en ce que les moyens de commande comprennent des 
moyens t€l€coinmand€s comportant une bascule de commande (40) 
montee & pivotement autour d'un axe (41) paralldle ^ 1'axe 
d'entrainement (14) de la lame et ayant une premiere extre- 
mity formant une rampe (43) pour soulever la bascule de 
verrouillage (25) et une seconde extremity (45) propre k 
coop6rer avec des moyens eiectromagnEtiques (46) , la bascule 
de commande (40) pouvant pivoter entre une position de repos 
en laquelle la rampe (49) est eloign6e de la bascule de 
verrouillage (25) et une position d'actionnement en laquelle 
la rampe (49) vient coopErer avec la bascule de verrouillage 
(25) sur ordre des moyens electromagnet iques (46). 

4. Dispositif selon la revendicatioh 3 f caracterise en ce 
que les moyens electromagnetiques comprennent un eiectro- 
aimant (46) propre a maintenir la bascule de commande (40) en 
position de repos et k lib6rer la bascule de commande pour 
1'amener k sa position d'actionnement. 

5. Dispositif selon la revendication 4, caracteris6 en ce 
que les moyens Electromagnet iques (46) sont choisis parmi une 
ventouse eiectromagnetique a rupture et une ventouse eiectro- 
magnetique k Emission. 

6. Dispositif selon l'une des revendications 3 cl 5, 
caracterise en ce que des moyens eiastiques de rappel (47) 
sont reliEs a la bascule de commande (40) pour la solliciter 
vers sa position d'actionnement. 

7. Dispositif selon l'une des revendications 3 ci 6, 
caracterise en ce que la bascule de commande (40) a une forme 
de L avec deux branches (42, 44) s'6tendant de part . et 
d' autre de l'axe de pivotement et comportant respectivement 
la premiere extr6mite (43) et la deuxifane extremite (44). 
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8. Dispositif selon l'une des revendications 3 a 7, 
caracterise en ce que le doigt de verrouillage (22) comporte 
un index (48) propre a venir en contact avec la bascule de 
commande (40) lorsqu'il pivote de la position d'attente a la 
position de security, pour ramener la bascule de commande 
(40) a sa position de repos. 

9. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 8, 
caracterise en ce qu'il comprend une bascule de contact (50) 
propre a pivoter autour de l'axe d'entrainement (14) de la 
lame et comportant deux butees (56, 57) propres a coop6rer 
avec le doigt de verrouillage (22) respectivement dans sa 
position d'attente et sa position de security, et en ce que 

la bascule de con tact (50) comporte un bras (52) propre a 

15 cooperer avec au moins une paire de contacts eiectriques (54, 
55) solidaires d'une platine amovible (58). 

10. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 9, 
caracterise en ce que l'axe d'entrainement (14) de la lame 
comprend une extremity libre (13) conformee, susceptible 
d'etre actionnee par un organe de rearmement (11) pour faire 
pivoter la laine de sa position de security a sa position 
d'attente et provoquer ainsi la contrainte de 1' organe 
ressort (19). 



20 



25 



30 
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11. Dispositif selon la revendication 10, caracterise en ce 
que 1' organe de rearmement est un servomoteur (11) couple a 
l'axe d'entrainement (14) de la lame par 1 ' intermediate d'un 
accouplement ( 12 ) . 

12. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 11, 
caracterise en ce que 1' organe ressort (19) couple a la lame 
est un ressort de torsion enrouie autour de l'axe d'entraine- 
ment (14) de la lame. 

13. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 12, 
caracterise en ce que la lame (4) est un clapet dont les 
positions d'attente et de s6curite correspondent respective- 
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ment a des positions d'ouverture et de fermeture du conduit 
(1). 



14. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 12, 
caracterise en ce que la lame (4) est un volet dont les 
positions d'attente et de securite" correspondant respective- 
ment k des positions de fermeture et d'ouverture du conduit 
(1). 
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